Algebra Liniara si Optimizare
Anul 1, Seria TA, 2025-2026

Seminar 3

1. Pentru fiecare dintre urmatoarele sisteme de ecuatii liniare, obtineti o solutie folosind
metode grafice, daca acest lucru este posibil. Interpretati rezultatele din punct de
vedere geometric.
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2. Se considera urmatorul sistem liniar

T — Ty +oxry = —2
—x1+ 2109 —axrs =3
axry + To9 + T3 =2

unde a € R.

a) Determinati valoarea (valorile) lui o pentru care sistemul nu are solutii.

b) Determinati valoarea (valorile) lui « pentru care sistemul are un numar infinit
de solutii.

¢) Presupunand ca pentru o anumita valoare a lui « sistemul are solutie unica,
determinati aceasta solutie.

3. Folosind algoritmul de eliminare Gauss (fara pivotare, cu pivotare partiala, cu piv-
otare totala) si metoda substitutiei inverse, rezolvati urmatoarele sisteme liniare

() — 29+ 323 =2 (22 — 1529 + 325 =1
a. {3r; —3r2+x3 =-—1, b. ¢ —x; +2x3 =3,
(1 + X2 =3 (421 — 45wy + 523 =1
(21, =3 (21 + 29 + Ty =2
r1 + 1.529 =45 201+ 19 — a3+ 14 = 1
“ 3wy + 0523 = —6.6 Ay — 29 — 24 + 204 = 0

(221 — 229 + 23+ 24 = 0.8 (3T1 — T2 — T3+ 204 = —3
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4. Se considera urmatoarele sisteme liniare

T1—To+2x3 — x4 =0 T1 — Xo + 203 — T4 =1

1 —x3+x4s=4 1 — T3+ 14 =1

201 + o + 3x3 — 4wy = —2 201 + 10 + 3x3 — 4y =2
—Xo+ T3 — T4 =05 —T9 + T3 — Ty =-1

a) Rezolvati sistemele liniare aplicand eliminarea Gauss matricei extinse asociate.

1 -1 2 —-1|] 6 1
1 0 -1 1| 4 1
2 1 3 —4|-2 2
0o -1 1 —-1| 5 -1

b) Rezolvati sistemele liniare determinand inversa matricei coeficientilor sistemelor
si inmultind cu aceasta.

c¢) Care dintre metode necesita mai multe operatii?



